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K= DB/ EEEBTAECELNTIET, : @Change differential unit direction ta alter direction of movement.

@Change joint section of lower deck and sub deck to adjust wheelbase. @Differentialabtriebe-Einheit verdndern um Drehrichlung zu verandern.
@Andern Sie die Verbindungen des Unterdecks und des Subdecks um : @Changer l'orientation de I'ensemble différentiel pour modifier le sens de mouvement.
den Radsland zu ver@ndern. =

@Changer les points de llalson de la platine Inférleure et de la platine - <‘l HITAE

auxiliaire pour modifier 'empattement. : == \F’:mﬂ =

Marche avant
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Empatte urt Midship rear motor, { =
mpattement co rear-wheel drive L] e R
1 e -— g © Mittlerer Heckmotor, SIMEEL L (1] A\
- 210mn : Hinterradantrieb il 2rn CEE 2 ki

! Moteur en position centrale amiére, | - MR [ aira 0D k.

SEIVRI—bN—R ', Feopon = R
. Middle wheelbase % L _
| Mittlerer Radstand i #iTAR
Empattement moyen Forward >
Varwiérts
o Marcha amt pro i Ny

s I A
T b P e , 70 FE—5— iR
flu:fwizelt::;: e — P : U e S b Front-motor, front-wheel drive
Langer Radstand i o _ = = Frontmotor, meﬂ.ﬂtﬂﬁb
Empattement long ':.,t" 14 Moteur en position avant, traction
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@y IEFEADRAICY R, AT TUXYOVE R T2 12y FERYALTOE®EL,
@emove servo, steering red and body mount units when changing settings.

@Servo, Lenkgestinge und Karosserichalterungseinheiten entferncn beim Vierdindemn dor Einstellungen.
@Enlever le sarvo, |a barre d'accouplement et les ansembles supports de carrosserie pour effectuer

les modifications.
ARF T UG —RONLE A
: Removing steering servo ==
- Lenksarva antfarman =:

Dépose du servo de direction -'_ﬁﬁ::)

AFT UG —HOn LS
Remaoving steering servo
Lanksarvo entfemean

Dépose du servo de direction

)

N LR

RFTI Ay FORLE
Removing body mount units

Karosserieaufhangungseinheiten hinten entfermen
Déposa des ensamblas supports de camnssana
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LET, MUALEER, BRRADICRELTLEL,

@Change joint section of lower deck and sub deck to
Check wheelbase

EZLZA—H—OEYUAL

Removing serews and spacers adjust wheelbase. of MB-D1
Entfemen der Schrauben und chassis you have, and then remove screws and
Unterlegscheiben

D6 des vis et aiitrtol spacers shown below. Store removed parts safely.

RA—IL~—ZDOEE | CHANGING WHEELBASE

@Andem Sie die Verbindungsteile von Unterdeck
und Subdeck um den Radstand einzustellen.
Priifen Sie den Radstand Ihres MB-01 und entfernen
Sie dann die unten gezeigten Schrauben und
heiben. Bitte sicher aufbewahren.

@Changer les points de liaison de la platine inférieure
et de la platine auxiliaire pour modifier |'empatte-
ment. Vérifier 'empattement de votre MB-01 puis
enlever les via et entretoises indiqués ci-dessous.
Bien conserver les piéces enlevées.

HEAERLIT.
*Flemove screws.

Y Schrauben entfernen.
* Enlever les vis.

hHAERN—H—EHLET.
* Remove screws and spacer.
YrSchrauben und Unterlegscheiben

antfernan.
e Enlever les vis el l'entretolse,

§ LRy
Top
Dhersaite
Dessus
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wEAEAA——E R LET,
*Hamove screws and epacer.
*Schrauben und  Untereg-
scheiban entfamen.

#* Enlever les vis of 'entretoise.
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*EAERLET.
*Remove screws.
| * Schrauben entfornon.
‘ * Enlever les vis.
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SRS N PSR BN £/ MR~ DX / CHANGING DRIVE SYSTEM & LAYOUT

O7F 71y FOWUH Y EEISCLTEITARLSED  @Differentialabtriebe-Einheit wechseln um Drehrichtung
HET, T FRTHERTALE A BATIRUYNALET, ¥0  zulndem. Unten gezeigte Schrauben und Unteriegschel-
BTF 72w bOREERANER, ALBRE(HELEY, ben entlernen dann die Ditferentialabtriebe andern und
@Change diffarential unit diraction to alter direction of die entfernten Teile wieder montieren.

movement. Remove screws and spacers shownbelow,and ~ @Changer l'orientation de l'ensemble différentiel pour

madifier le sens de mouvement. Enlever les vis ot
then change differential unit direction and reattach removed = peils ;

- , pank de l'ensemble différentiel et refixer les pidces enlevées.

FZaAZvkomUHAL
Removing dilferential unit
Ditferentialabtriebe-Einhelt ausbauen
Dépose de I'enaemble différentiel

AU ZEEALET.
*Hemove shafts.

* Wollen ausbauen.

*Dépose des cardans,
FZA1=v O ER (MRBRICTSIER) : FZAZ v T ER (FPERICTSES)
Changing differentlal unit direction (Changing to MR layout) ' Changing differentlal unit direction {Changing to FF)
Differentialabtriebe-Einheit Drehrichtung &ndern (Anderung zu MR) : Ditferentialabtriebe-Einheit Drehtichtung @ndern (Anderung zu FF)
Bhangen'hentdel'oﬁentaﬂondalensemblediﬂémnﬂel : W&mmma
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HUMOUSTHADTIBCE |

*j-D'JﬁﬁJ\.':\'EL%c.&
ERRBLTIEEL, : EREELT S
 Ensure 3mm isinside, & Ensure 3mm s insicle,
*Sicherstellen, der : *Sicherstellen, der
1msrn O- thglnrll:n ist. : S*rrém O-Ring mr:nm.
g .
: . mwma que }dntiurlm : ; . o &nmmﬂiﬁ|“ Joint torique
el J ) I *FSA ST e L | “'; o) *FIL ST D
e e— = ﬂ*&ﬂ‘hﬁii’. : : L —1  mEESbEEd,
' — " |L.—" *kNote direction of : | (S ol = — — [L—"" %Note direction of
e Fes B —nlll drive shaft. P =2 ! ! Ty drive shaft.
O i gl *Auf die Richtung | | - b r Lo - *Auf die Richtung
| e 1) = il | dar Antrishawelle - | bt ET L lher—  der Antriebawalle
— == r - 7o) achtan. : g R K| achter.
g b= *Noter le sens du : e RN B JNoler le sens du
By cardan. : -t Tea cardan.

QHRITHARNLELSBTETHET v —TF—LOUNO s FA2 ) a— DRSS BICEVES,

@ Changing drive systam and layout requires adjustment of front and rear upper arm rebound stroke screws.

@Die ﬂmlemu des Antriebssystemes und des Layouts erfordert die Neu-Einstellung der Ausfederwegbegrenzer Schrauben.

@Le changement de systdéme de propulsion et de configuration nécessite le réglage des vis de course de détente des bras supérieurs avant et arriére.

{7k 3IX10mkO—ERA U IX10mRO—EA L0z k) IX10me RO —E A LUE ) 3IX 10RO —ER
Front Screw Rear Screw :  Front Rear | Screw
Vorme Sehraube Hinten : Schraubo Hinten Schraube
Avant Arridre h - : | Arridre 2.5mm Vis
= e TN ) . — R -_l f;; =
-
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After changing settings

HFTIY 1Ty FOE T
Attaching body mount units
Anbringung der Karosseriehalterungen
Fixation das ensambles supports de carrassarie

following staps.

précédemment, en se rélérant aux élapes suivantes.

Sty FrrdmicliiFseorbazy bet—f, AFFUSOFE, ERUMET, f8m
@Reallach servo, steering rod and body mount unils removed previously, referring to the

@Servo, Lenkgestinge und Karosserieaufhangungseinheiten wieder anbauen gemaB folgender Schritte.
@Réinstaller le servo, la barre d'accouplement et les ensembles supports de camrosserie enlevés

IxT10mm 2 T ER,
&:E siﬁschrnnhn

Gm Vistaraudeuse -

o
IH0mBvE T EA ;
Tanmm;aemw = 5 =
|- Scheeidichiraibe 'J‘Fﬂ;:'d-f?'?/ti::ﬂ-..‘y F
Vis taraudeuse Rear Y oLy

Ensarmible supports de carmossere arridre

JovRraehvyraz=y|
_ Front body mount unit
Karossericauthangungsoinheit vame
Ensemble supports de carrosserie avant

-3auaaaunaaannangoao :.

Nwpe T
ey 8 ' |
¥ b = 3 : = |
: .MR&FFI"EST’T-( Sy I-.I.:v F&)khﬁﬂ.%f'!. H!'Jﬁt‘!‘l']*l-dtlb’f(h
............. =& @& @Note different body mount unit directions for MR and FF layout when attachlng. H
NOTICE X

@Boachte die Ausrichtung der Karosserighaltereinhaiten beim Umbau von MR zu FF. :
@En lgs fixant, noter les sens d'installation des ensembles supperts de carrosserie, :
dlfﬂmlnts snlnn les configurations MH 51 FF.

iy IXImEYEITER
T
3x10md K TR ot v
.|’ Tapping scraw is ta S
Schneidschraube kol A
Vis taraudeuse B
prd = b b 1 o s ) e B N [t
Frant body mount unit
L Karcsserisauthingungselnhelt vorne
Enssmble supports de carrossede aant

U i Lt g i e el

— Rear body mount unit

_ Karosscencaufhangungseinheit hinten
*RFICEDETINY Ensemble supports de carrosserie amiars
fHHEAEEEFAET.
*Change direction If

reguires it.

Richtung Andemn, waenn

die Karosserie es erfordert.

*Changer le sens si la
carrogsario lo NGcossite.

ananaanoaoomann;uan )

kR TFsIEGhETIY
fHmEEEITT,
*Change direction if
B‘Ddquuimit.

*Changer le sena si la
carrosgerio lo nécoesita,

HITHIE
Forward

Marche avant




AT PV — ROy
Attaching steering servo
Lenkservo-Einbau

Firation du servo de direction

QA=A OREEEZ T ETATT Y IOy FORY, H—fik—20muU I mESELYES,
BMATERA — LA N S BRI DR LT Mt T L,
@Changing wheslbase alters steering rod length and servo horn direction, Attach according to drive
system and wheelbase.

@Dear Wechsal des Radstandas verindert die Lainge der Lankstange und die Richtung des Sarvohoms.
Nach Antriebsart und Radstand anbauen.
@La changement d'smpattement modifie la longusur de la barre d'accouplement et I'orientation du
palonnier de servo. Fixer en fonction du systéme de transmission et de 'empattement.

3% 100mE 2y T
Threaded shafll
Gewindestange
Tjgn'l'ﬂnmo
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Of [~ 15

IXT0m A v EATER
Tapping scrow
Schneldschraube
Vis taraudease

(e
XA v E P FEA

Tapping serow
Schneldschraube
Vis taraudecse

]

.__1\‘ ! | e, A
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*ﬁttaﬂlwrwhwn as shown. @) ”Ii 3 [
*qur le palonnier de seérva comme 1> fi=erg .
montré. \g ) = ;
m 'E | - ;
I E4mm
IX100m R v T
shaft
Gewindestange
Tgaﬂﬂelée
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*Attach servo horn as shown.
* Servohorn wie gezeigt anbauen. ol
*Fixer le palonnier de servo comme O

montré,

(i )
- 87mm - Sz
3X100mmAIL ek —
readed ¢
Gowindusiango ‘» foﬁf’”
g file . !
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e o Barilagschibe
Cf:j Rondelle

=k = S EO RO E T,
FrAttach servo hom as shown.

*Servohom wie gezeigl anbauen.
*der le palonnier de servo comme
mon

AX10m R v TR
Tapping screw
Behneidschraube
Vie taraudeuso
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- Tapping screw
10.58m Schneidschraube
Vis taraundeuse
(D axaamma v @
Threaded shaft 2%
Gewin e ‘!

* == E U@ i E
*Attach servo hom as shown.
 Survuhom wie guesigl anbauen.

Vis

*Tixer le palonnier SEIVO COmMe =
montré. P —
{2 A FOMMIBLY ;;E%Etr@:im. EHATNEFATMAIRACY T OWY HHEE | (R vOfHI S
Changing rocoivor switch position * b - Changing whool position
i Always change recelver switch posiion after altering drive system, i
MWBG"IS_B!;I“IUBT Elnprmm W Die Pu:.lL::‘lng:. EIII[.IFE_IHHEI—SBHHNINS je nach .H?Illil-_".l'!ib‘y!i[l:‘l!l ' :l;lecﬂmm ﬂﬂrﬂ:{f;“mﬂ
Pasit wechseln. 5 ngemant posit
Changemenl de  posilion de Y ouours changer la posmon de Pinterupteur du récepteur aprés | des roues
l'intorruptour du rdcoptour changement du systéme de propulsion. :
[hmm i *FFASMR, BTERMRAS
. FRCHiTAmER AR aE
o TRmAER P R rroo—F—av
e Screw S~ - D EERBLET
/ Schraube S T g : ®Changing wheo! positions

© ae shown I recommended
. whan switching between FF
: and MR &

: Der Wechsel der Reifenpo-
: sition wie gezeigt ist empfoh-
¢ len, wenn zwischen He und
: MR Einslelhog gewechsell
0 ¥ : wirr.

) : o%Le  changement  de
[ pogition des roues est
reCOrmImAndé lorsouton
alterne entre I'T et M.

MOTOR POSITION

E—F—RP 3 0ESB

Changing ks postion L (s
Molurpusmc?gvlt;um - \ I DmB YT ER
cumotaur

*E—A—DftE*( LEY¥)
IAMRODIB S OAETHET T
FrHigh moler posilion is only
selectahle in MR setups.

% Die hohe Motorposition ist
La porsition haulbe du molear
n'est possible quen configu-
ration MH.
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seabsABE AR R AR R T T T I I B kb e [EETTETIEIT TS | |

i ®ESC L EBEA :

B Elecloniv speed conlrolles —1 #Receiver S |

# Flektronischer Fahrreqler e B | #Cmpfanger . — - e =
- dEvanateur de vitesse é aue gl_®s e isRdcoptéur - Ry =

%

sk E—F—EREXEEY)IC
P FLEARRCAHORBER
D ESICEELET, e
i Finstall VG equipment in the

: positions shown when using
+ the high motor position.

¢ Ui HC Ausrustung bel der
= hohen Moo posilion wie
i gereigt anhringen.

: ;'In.. afer  réquipement HC

R IX10mA Y EFTER

_ Iapping scrow
A Schneldschraube
Vis laraudewse

*F—F—E RN BT Lo LT O—F U YEIc U YO h S EAUET,
AV FOILBEHETENC TR T T,
# The high motar position helps to boost rear fraction, useful when nunning in lewi-grip conditinns.

dans leg poeitions Indiqudes LA . __[ e ek ;.«’ : *I')]i'; i e Motorposition verbessert die Traklion an der Hinterachse, hiffreich auf Strecken mit
D avec la posilion haule du s L o wenig Grip.
B et 1 o] == | o rla posilion heule du molear amdélione ls molricité du bain amigre, olile lors ddvolutions sur

—1 - ¢ surfaces afaible accroche.
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